MODULE VOLET
ROULANT PRO ZIGBEE

Le Module Volet Roulant PRO Zigbee rend le volet roulant, le store banne ou
le brise-soleil orientable motorisé connecté gréce & une installation simple

L . 7
FO nCt ionna I IteS et sans travaux. Il permet le contréle a distance via un smartphone, ou son
_

pilotage automatique (via une centrale domotique compatible).

AUTO CALIBRATION Caractéristiques techniques
m Pas d'agjustement nécessaire, le module Alimentation : 230V AC ~ 50Hz
se calibre automatiquement sur 'équipement Capacités de commutation : 230V AC - 3A
selon le volet/store motorisé Consommation : < 1W
. v Puissance moteur maximum :
D PROFIL ULTRA CO MPACT 280W Max - 60 Nm Max - Zero crossing intégré

7N Installation dans des pots dencastrement > 30 mm Voir page 5 - Liste des moteurs compatibles disponible sur www.nodonpro/loads
Protocole radio : Zigbee 3.0

Bande de fréquences radio utilisée : 2,4 GHz
Puissance radio maximale : +10dBm

Portée : jusqu’a 40m en intérieur

Température de fonctionnement : -20°C & 60°C

@1 INSTALLATIOI)I
AU TABLEAU ELECTRIQUE
Nécessite le Boitier Rail DIN*
Indice de protection: IP 20

MISE A JOUR OVER THE AIR (OTA)

. . . R . Compatible brise-soleil orientable (BSO)
//S Le module est rapide & mettre & jour gréce a . . . .
. _ .. ~ Device ID Type : Window Covering Device (0x0202)
@ la fonction OTA. Les mises & jour peuvent étre . .
réalisées via une centrale domotique compatible  Sorentie commerciale :
S P 5 ans & partir de la date de fabrication

COM PATlB,LE AVEC Nécessite une centrale domotique compatible Zigbee
TOUS LES ECOSYSTEMES ZIGBEE Le Module Volet Roulant PRO Zigbee fonctionne

: o/ ; 2 uniguement avec une centrale domotique compatible
Z!gbee 3.0, ce module est 100% interopérable @ Zigbee (pilotage automatique ou & distance).
Zlgbee / Liste des centrales domotiques compatibles disponible sur

@ zigbee
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Rénovation
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4

A
\

Pilotage d’un store occultant dans un bureau

\

Gestion centralisée des stores bannes de la terrasse Pilotage du volet roulant d’'une chambre d’hétel
d’un restaurant via un smartphone via une tablette

Installation Dimensions

*Raccordement du Module
Volet Roulant PRO Zigbee
dans le Boitier Rail DIN
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N Entrée Neutre

L Entrée Phase

Entrée interrupteur

A
I filaire “montée™™*
| Entrée interrupteur
M filaire “descente”™*
Sortie moteur
A
@ sens “montée”
Sortie moteur
v @ sens “descente” Référence

m Chaque borne doit étre raccordée _°_

par un céble de section comprise entre

1.5mm et 4mm dénudé de 8mm. SIN-4-RS-20_PRO

**Interrupteur filaire en option (voir rubrique
schémas de cablage page suivante)
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Schémas d’installation
Module Volet Roulant PRO Zigbee

Volet roulant Volet roulant sans interrupteur
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Store banne Store banne sans interrupteur
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Schémas d’installation
Module Volet Roulant PRO Zigbee

Brise-soleil orientable (BSO)

Brise-soleil orientable (BSO) sans interrupteur
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Tableaux des moteurs compatibles
avec le Module Volet Roulant PRO Zigbee

NICE

Gamme | EM817 | MA1517 |

| PLUSM | EMH5012 | EPLUSMH5012

15/7 + 3047 | 15A7 » 3017
Modéle 817 1517 o7 o7 50/12 5012
FRANCIAFLEX MOTORSTAR SELVE
Gamme FRANCIASoft Gamme Roll K6
motostar o SELVE
! ) 10/16 * 50/12 ETET . 7 e X i
FRANCIAFLEX Modele 20/16 * 35/16 Modéle 207 * 40/17 Modele 2/15 = 2/20
BECKER
‘ E01 ‘ E14 ‘MOS(HK) ‘PS-PS+
i 20/17 T | 3305716520 | 30516520 | 30+516520 | 4.
oy |127e20m7 sz ey | 5/30° 916817 | 530916817 | 500916817 | .
Modéle Wy | 30774017 S0/t S0 | 30117 4007« g1 | 1217 % 2017 # B0/17 | 12017 + 2017 + 3017 | 1217 2017 3017 | p'"
817 4414 37/17 « 50/11 * 50A7 | 37/17 « 50/11 » 50A17 | 3717 * 5011 » 50/17
8/17 « 5/16 pods 717 « 8/17  5/20 oot oot oot 3017
&2 BECKER 9/16 87 » 1517 « 25/17
5/16  9/16 516
547817 | 5H6°916 | 87 | 9168A7| 12/17 « 1517 » 2017
. 97 <817 | 817+ 12117 | 1217 | 12A7 | 25117 « 30A7 » 40117
Modele 1217|2017 = 3017| 20117 2017 | 50/1T « 44/14 « 5or1y | S8 60/8 353 6078 6/20 « 10711
20117 4017 017 | 3017 60/11 * 6017
3017 4017
CHERUBINI
Gamme | PLUGSPLAY | PLUGEPLAY | PLUGEPLAY | PLUGRPLAY | PLUGRPLAY | PLUGSPLAY | PLUGEPLAY GARDA RX OCEAN
3000 045 PLUS 035 PLUS 045 945  |OCEANEASY @45| SHORT @45 | SHORT RX 045 045 045
617 » 10/7
1017 « 15/17 | 1517 » 25117
Modsle | O C1ONT 1 g Lgpng | 117 25T BT < N0NT 00 pgp7 6/17 6117 2517 « 3217 | 32117 « 40117
1517 32117 40117 1517
w02 40117 * 50/12 50/12
CHERUBINI
e ROLL EASY ROLL MICRO MICRO EASY
045 045 045 045
617 « 10/17
1047 « 15/17 1547 « 25/17
Moddle | 207540532 | 25173217 | 20754032 | oo o0 | TN IST L g017 o7 1017 1017
40117 * 5012 50/12 » 7/30
15/30
SIMU
T5AUTO/ | T5AUTO | 15
‘ 158 ‘T3'5 AU AUTOJOB ‘ SHORT |WORK
817 * 10117
10112 * 15/12 617
08171017 | |00 oo | 3123 3/30 6/12 * 20117 b4 -
15/17 « 20117 4/16 + 6/16 15/15 + 15/17 | 617 * 10/7
. 40117 * 55/17 416+ 9/16 1517 | 1517+ 2017 | 40117 » 55/17
Modéle | 25173017 | (10 o0 engeone | VS I0 |a0n0e20m2 157 o207 ey | ot o2 IR v
35174012 | oot I ot e 012 20117 « 2517 | 25/17 » 3517 il o
50/12 1310 30/17 * 35/07 AL
35/17 « 40/12
50/12
SOMFY
Gamme | ILMO 50 WT | MS100 | MS200
Motorisations d butée mécanique équivalentes
sOm‘Fy i compatibles (si <<581 Nm)q
Modele | 1017 » 20117 1017 30117
3017 « 35/17
1
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